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DADES DE LA PLACA

Unitat Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
Projecte Smart Autonomous Robotic Assistant Surgeon (SARAS)
Informacio del projecte https://grins.upc.edu/en

Perfil genéric Técnic/a de Grau Superior Suport a la Recerca

Grup 1 Contracte Obra i Servei

Perfil especific Requisits i competencies

Retribucié bruta anual 31.464,18 €/anuals (per jornada completa)

Jornada 25 h./ setm. Durada prevista: Fins 30/09/2018

DADES DE LA CONVOCATORIA

Bases de la convocatoria

Sol-licitud

Composicié del tribunal Unitat: Alicia Casals Gelpi Suplent: Joan Aranda
UALRS: Lourdes Moreno de Francisco
Comite: Per determinar

CALENDARI

Termini de presentacioé de 9 d’abril de 2018

sol-licituds

Constitucio del tribunal 11 d’abril de 2018 a les 9,45 hores a la sala de reunions del
CTT, planta soterrani 1, edifici Vertex

Convocatoria a la prova ifo En cas de que el tribunal acordi realitzar proves i/o

entrevista entrevistes aquestes es realitzaran el dia 16 d’abril de
2018.
La Comunicaci6 dels candidats/de les candidates
preseleccionats/preseleccionades, el lloc i I'hora de

realitzacié es comunicara mitjangant aquesta mateixa web.

RESULTAT FINAL
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Requisits:

> Titulacid universitaria superior; Llicenciatura (antiga titulacid), Grau
Universitari (nova titulacio), Masters Universitaris oficials, preferentment en
Robotica .

Perfil Especific
Missio:

Modelitzar procediments quirurgics i realitzar tasques d’identificacid.
Modelitzar espais de treball reconfigurables en entorns complexes multirobot.
Planificar trajectories en temps real.

Dur a terme la Integracio de sistemes.
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Funcions a desenvolupar:

» Fer 'analisi de procediments quirurgics i la seva parametritzacio.

» Dissenyar i implementar algorismes de visio per computador i de registre
d’imatges.

» Programar robots i efectuar la planificacié de trajectories.

» Desenvolupar el calcul i optimitzacié de mapes d’ocupacio.

Coneixements:

Visié per Computador i grafics.

Fonaments de robotica.

Calcul geometric i matematic.

Es valoraran coneixements basics d’aprenentatge automatic.
Catala, castella i angles parlats, llegits i escrits.

VVVYYVYY

Competeéncies Técniques:

» Coneixements solids de C++.
> Us d’ OpenCV | Open GL.
» Computacié matematica | optimitzacio .

Competéncies Organitzatives:

» Habilitat per planificar la feina.
» Capacitat de treball en grup.
» Capacitat d’organitzar-se el treball propi.

Experiéncia en:

» Programacio de robots i expertesa en calcul computacional.

» Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites de 0 a 4 anys,
especificament, en el desenvolupament d’activitats de recerca, tant en I'entorn
universitari com industrial.



